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1990+
专利及著作权

9
制造基地

7600+
公司员工

2800+
研发人员

10
研发中心

关于⻨⽶电⽓
深圳⻨格⽶特电⽓股份有限公司（股票代码：002851）是电⽓⾃动化领域硬件和软件研发、⽣产、销售与服务的⼀站式解决⽅
案提供商，以电⼒电⼦及⾃动控制为核⼼技术，业务涵盖电源产品、⼯业⾃动化、新能源交通、智能装备、智能家电电控、精密
连接六⼤板块。

⻨⽶电⽓建⽴了强⼤的研发、制造、市场及服务平台，拥有7600余名员⼯，其中共2800余名研发⼈员。在深圳、⻓沙、西安、武
汉、株洲、杭州、台州、成都建⽴了研发中⼼，在美国、德国建⽴了海外研究院；�在株洲、东莞、河源、杭州、台州、义乌建⽴了⽣产
制造中⼼，在泰国、印度和美国建⽴了海外⼯⼚；� 在北美、南美、欧洲、中亚、东北亚、东南亚、印度、中东、⼤洋洲、⾮洲设⽴海
外营销及服务资源。

⻨⽶电⽓致⼒于⼈类电能使⽤更加⾼效、⽣存环境更加洁净、⽣产效率持续进步、⼈类⽣活⽇益美好，⽴志成为全球⼀流的电
⽓⾃动化领域产品及⽅案提供者。
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伺服系统配线图（⾮总线型-SIZE�C）

Micro�USB上位机通讯端⼝,
通过伺服驱动内部控制,�可对
伺服驱动进⾏在线参数调整,
性能调试,�状态监控及固件升级

主轴伺服电机

三相380~480V

电��源

⽆熔丝断路器

电�磁�接�触�器

制�动�电�阻

第⼆编码器

S6上位机

上位控制器

⽤于通断电源及伺服
驱动器主回路故障时
安全跳闸断开电源

适⽤于紧急情况需断
电的场合，当异常发
⽣时，可配合伺服驱
动器输出报警信号
(ALM)或外部信号来
控制电磁接触器断开
伺服驱动器供电电源

避免伺服电机⼯作时
所产⽣的回馈能量造
成过压异常。使⽤外
部制动电阻时：P、
PB端⼦接制动电阻。

CN4编码器接⼝

集成化编码器端⼝，可⽀持
光电/感应增量编码器、正余
弦编码器、23bit绝对值编码器

外部I/O控制及上位控制器连接

电源

N L1L2L3

CAN通讯、RS485通讯

DD转台电主轴主轴电机

P04S6系列高性能主轴伺服系统

CN6第⼆编码器

伺服系统配线图（总线型-SIZE�B）

MECHATROLINK-Ⅲ、
EtherCAT总线通讯

Micro�USB上位机通讯端⼝,�
通过伺服驱动内部控制,�可对
伺服驱动器进⾏在线参数调整,�
性能调试,�状态监控及固件升级

三相380~480V

电��源

⽆熔丝断路器

电�磁�接�触�器

S6上位机

上位控制器

⽤于通断电源及伺服
驱动器主回路故障时
安全跳闸断开电源

适⽤于紧急情况需断
电的场合，当异常发
⽣时，可配合伺服驱
动器输出报警信号
(ALM)或外部信号来
控制电磁接触器断开
伺服驱动器供电电源

电源

N L1L2L3

制�动�电�阻

避免伺服电机⼯作时
所产⽣的回馈能量造
成过压异常。使⽤外
部制动电阻时：P、
PB端⼦接制动电阻。

CN4编码器接⼝

集成化编码器端⼝，可⽀持
光电/感应增量编码器、正余
弦编码器、23bit绝对值编码器

位于机器底部

外部I/O控制

DD转台电主轴主轴电机

主轴伺服电机
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伺服系统配线图（总线型-SIZE�C）

MECHATROLINK-Ⅲ、
EtherCAT总线通讯

Micro�USB上位机通讯端⼝,�
通过伺服驱动内部控制,�可对
伺服驱动器进⾏在线参数调整,�
性能调试,�状态监控及固件升级

三相380~480V

电��源

⽆熔丝断路器

电�磁�接�触�器

S6上位机

上位控制器

⽤于通断电源及伺服
驱动器主回路故障时
安全跳闸断开电源

适⽤于紧急情况需断
电的场合，当异常发
⽣时，可配合伺服驱
动器输出报警信号
(ALM)或外部信号来
控制电磁接触器断开
伺服驱动器供电电源

电源

N L1L2L3

制�动�电�阻

避免伺服电机⼯作时
所产⽣的回馈能量造
成过压异常。使⽤外
部制动电阻时：P、
PB端⼦接制动电阻。

CN4编码器接⼝

集成化编码器端⼝，可⽀持
光电/感应增量编码器、正余
弦编码器、23bit绝对值编码器

外部I/O控制

DD转台电主轴主轴电机

主轴伺服电机

伺服系统配线图（总线型-SIZE�D/E/F）

EtherCAT总线通讯

Micro�USB上位机通讯端⼝,�
通过伺服驱动内部控制,�可对
伺服驱动器进⾏在线参数调整,�
性能调试,�状态监控及固件升级

三相380~480V

下图以SIZE�D机型为例，SIZE�E和SIZE�F类似。

电��源

⽆熔丝断路器

电�磁�接�触�器

S6上位机

上位控制器

⽤于通断电源及伺服
驱动器主回路故障时
安全跳闸断开电源

适⽤于紧急情况需断
电的场合，当异常发
⽣时，可配合伺服驱
动器输出报警信号
(ALM)或外部信号来
控制电磁接触器断开
伺服驱动器供电电源

电源

PEL1L2L3

制�动�电�阻

避免伺服电机⼯作时
所产⽣的回馈能量造
成过压异常。使⽤外
部制动电阻时：P/B1、
B2端⼦接制动电阻。

CN4编码器接⼝

集成化编码器端⼝，可⽀持
光电/感应增量编码器、正余
弦编码器、23bit绝对值编码器

外部I/O控制

DD转台电主轴主轴电机

主轴伺服电机

第⼆编码器
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驱动器型号说明
S6 - 4T  4.0 - M - T

1 2 3 4 5

S6系列伺服
产品系列1

T：⻋床版
M：铣床版

驱动版本类型5

4.0：4kW

额定功率3

2：220V    4：380V

电压等级2

T：三相

驱动类型4

P：通⽤性 M：MECHATROLINK-III

NE：EtherCAT-CoE N：EtherCAT-SoE

（2.2~75kW)

S6-4T5.5-*-*
S6-4T7.5-*-*
S6-4T11-*-*
S6-4T15-*-*
S6-4T22-*-*

S6-4T37-*-*

S6-4T55-*-*

S6-4T30-*-*

S6-4T45-*-*

S6-4T75-*-*

型号

S6-4T4.0-*-*
S6-4T3.7-*-*
S6-4T2.2-*-*

驱动器额定
功率�(kW)

额定输⼊
电压(V)

输⼊电压
相数

适配电机
功率

额定输⼊
电流�(A)

额定输出
电流�(A)

最⼤输出
电流�(A) 尺⼨ 散热⽅式 最⼩外部制动电阻

35Ω/300W
35Ω/400W
35Ω/500W
35Ω/750W
25Ω/1000W
25Ω/1500W
20Ω/2000W
15Ω/3000W
15Ω/4000W
12Ω/4000W
12Ω/5000W
7Ω/6000W
7Ω/8000W

4.0
3.7
2.2380 3

3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3

380
380
380
380
380
380
380
380
380
380
380
380

5.5
7.5
11
15
22

37

55

30

45

75

3.7
3.7
2.2

5.5
7.5
11
15
22

37

55

30

45

75

11
10.5
5.8

14.5
20.5
26
35
46.5

76

113

62

92

157

9
8.8
5.5

13
17
25
32
45

75

110

60

90

152

18
17.6
11

26
34
50
64
90

150

220

120

180

304

SIZE�C
SIZE�B
SIZE�B

SIZE�C
SIZE�C
SIZE�C
SIZE�D
SIZE�D

SIZE�E

SIZE�F

SIZE�D

SIZE�E

SIZE�F

⻛冷
⻛冷
⻛冷

⻛冷
⻛冷
⻛冷
⻛冷
⻛冷

⻛冷

⻛冷

⻛冷

⻛冷

⻛冷

0~6000RPM加速时间300ms,�减速时间250ms;
0~36000RPM加速时间1.5s,�减速时间1.1s.

动态响应快

伺服系统显著特点

定位精度⾼
增量式50弧秒，正余弦5弧秒，绝对值2弧秒。

过载能⼒⾼：2.5倍

可设定
0~36000RPM

多种接⼝⽅式
4M带宽脉冲 16�Bit模拟量

⽀持Modbus、CANopen、EtherCAT（CoE/SoE）、MECHATROLINK-Ⅲ等总线接⼝

集成化编码器端⼝
⽆需更换编码器卡,�同时⽀持增量编码器、正余弦编码器、多摩川23bit绝对值编码器、BISS-C

适应性强：适配各种惯量异步伺服电机/电主轴、永磁同步伺服电机/电主轴、第4轴/DDR⻢达/5轴

多种调试⽅式：键盘、PC（Ms专⽤上位机、TwinCAT）

惯量辨别：通过离线惯量识别，可以准确得到负载惯量⽐，使调试达到最优控制效果

刚性表：提供32段刚性表设定，通过设置刚性等级来实现速度环路增益的⾃动计算，提升效率

全闭环控制：⽀持全闭环控制，减⼩因机械间隙、弹性等缺陷带来的控制误差，提⾼控制精度和系统刚性

多功能USB端⼝：Micro�USB端⼝既可以做驱动器的上位机通讯端⼝也可以做固件升级的烧写端⼝
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驱动器安装尺⼨

SIZE�E

SIZE�D
206209

186

33
0

31
4.
5

4-∅6.5

SIZE�C

SIZE�B

186.5 86 4-∅5.54.
5

24
2

97

25
1

284.4

45
1.
4

43
7.
4

220 2134- 7∅
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15
6

16
2
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SIZE�F
337

56
9.
5

270 267

54
9

4- 7∅

S6NE伺服系统接线-SIZE�B

S6NEPE
L1
L2
L3

L1C
L2C

P
PB

输⼊主电源
三相380V

输⼊控制电源
单相220V

外接制动单元

DICOM

运⾏/停⽌使能

速度/位置切换端⼦

主轴定位回零端⼦

分度端⼦1

分度端⼦2

分度端⼦3

外部故障复位（SET）端⼦

正转禁⽌

反转禁⽌

23

33DI1

34DI2

35DI3

36DI4

37DI5

38DI6

39DI7

40DI8

41DI9

DO1+ 2

DO1- 17

DO2+ 3

DO2- 18

DO3+ 4

DO3- 19

DO4+ 5

DO4- 20

DO5+ 6

DO5- 21

主轴定位/回零完成

速度到达

零速到达

伺服驱动器故障

伺服驱动器
运⾏准备完成

U

V

W

PE

1

2

3

6

7

8

14

15

A+

B+

Z+

A-

B-

Z-

GND

5V

M1

PG

11

26

12

27

13

28

43

PAO+

PAO-

PBO+

PBO-

PZO+

PZO-

GND

8
6
3
2
1

GND
RX-
RX+
TX-
TX+

CN1
CN2

CN5 Micro�USB

8
6
3
2
1

CN4

CN3
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S6P伺服系统接线-SIZE�C

-10V~+10V
AI1+
AI1-
AI2
GND

PPH
SING+

SING-

PULS+

PULS-

PE

HSING-
HSING+

HPULS-
HPULS+

GND

普通
脉冲
位置
指令

模拟量
速度指令

⾼速
脉冲
位置
指令

PE

PE
DICOM

运⾏/停⽌使能

速度/位置切换端⼦

主轴定位回零端⼦

分度端⼦1

分度端⼦2

分度端⼦3

外部故障复位（SET）端⼦

正转禁⽌

反转禁⽌

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

DI6

DI7

DI8

DI9

33

34

35

36

37

38

39

40

41

23

14
29
15
30
44

25

9

24

8
10

32
1
31
16

低通
滤波器

低通
滤波器

2

17
3

18
4

19
5

20
6

21

DO1+

DO1-
DO2+

DO2-
DO3+

DO3-
DO4+

DO4-
DO5+

DO5-

主轴分度/回零完成

速度到达

零速到达

伺服驱动器故障

伺服驱动器
运⾏准备完成

Micro�USB

PE
L1
L2
L3

L1C
L2C

P
PB

CN5

S6P

输⼊主电源
三相380V

输⼊控制电源
单相220V

外接制动单元

CANH
CANL
RS485+
RS485-
GND

1
2
3
6
8

CN1
CN2

11

26

12

27

13

28

43

U
V
W
PE

1

2

3

6

7

8

14

15

A+

B+

Z+

A-

B-

Z-

GND

5V

GND

PZO-

PZO+

PAO-

PAO+

PBO-

PBO+

PG

M1

CN3

CN4

S6M伺服系统接线-SIZE�C

S6MPE
L1
L2
L3

L1C
L2C

P
PB

输⼊主电源
三相380V

输⼊控制电源
单相220V

外接制动单元

DICOM 23

33

34

35

40

DI1

DI2

DI3

DI7

运⾏/停⽌使能

速度/位置切换端⼦

主轴定位回零端⼦

外部故障复位（SET）端⼦

主轴定位/回零完成

定位完成

DO1+

DO1-

DO2+

DO2-

2

17

3

18

1
2
3
6
8

TX+
TX-
RX+
RX-
GND

M3双绞交叉通讯

Micro�USB

3
6
1
2
8

CN1
CN2

11 PAO+

26 PAO-

12 PBO+

27 PBO-

13 PZO+

28 PZO-

43 GND

U

V

W

PE

1

2

3

6

7

8

14

15

A+

B+

Z+

A-

B-

Z-

GND

5V

CN5

PG

M1

CN3

CN4
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S6N伺服系统接线-SIZE�C

S6NPE
L1
L2
L3

L1C
L2C

P
PB

输⼊主电源
三相380V

输⼊控制电源
单相220V

外接制动单元

DICOM

运⾏/停⽌使能

速度/位置切换端⼦

主轴定位回零端⼦

分度端⼦1

分度端⼦2

分度端⼦3

外部故障复位（SET）端⼦

正转禁⽌

反转禁⽌

23

33DI1

34DI2

35DI3

36DI4

37DI5

38DI6

39DI7

40DI8

41DI9

DO1+ 2

DO1- 17

DO2+ 3

DO2- 18

DO3+ 4

DO3- 19

DO4+ 5

DO4- 20

DO5+ 6

DO5- 21

主轴定位/回零完成

速度到达

零速到达

伺服驱动器故障

伺服驱动器
运⾏准备完成

U

V

W

PE

1

2

3

6

7

8

14

15

A+

B+

Z+

A-

B-

Z-

GND

5V

M1

PG

11

26

12

27

13

28

43

PAO+

PAO-

PBO+

PBO-

PZO+

PZO-

GND

8
6
3
2
1

GND
RX-
RX+
TX-
TX+

CN1
CN2

CN5 Micro�USB

8
6
3
2
1

CN4

CN3

S6NE伺服系统接线-SIZE�D/E/F

S6NE
PE

24V
外部24V输⼊

电机测温输⼊

COM
KTY
GND

R/L1
S/L2
T/L3

P/B1
B2

输⼊主电源
三相380V

外接制动单元

J3

DICOM

运⾏/停⽌使能

速度/位置切换端⼦

主轴定位回零端⼦

分度端⼦1

分度端⼦2

分度端⼦3

外部故障复位（SET）端⼦

正转禁⽌

反转禁⽌

23

33DI1

34DI2

35DI3

36DI4

37DI5

38DI6

39DI7

40DI8

41DI9

DO1+ 2

DO1- 17

DO2+ 3

DO2- 18

DO3+ 4

DO3- 19

DO4+ 5

DO4- 20

DO5+ 6

DO5- 21

主轴定位/回零完成

速度到达

零速到达

伺服驱动器故障

伺服驱动器
运⾏准备完成

U

V

W

PE

1

2

3

6

7

8

14

15

A+

B+

Z+

A-

B-

Z-

GND

5V

M1

PG

11

26

12

27

13

28

43

PAO+

PAO-

PBO+

PBO-

PZO+

PZO-

GND

8
6
3
2
1

GND
RX-
RX+
TX-
TX+

CN1
CN2

CN5 Micro�USB

8
6
3
2
1

CN4

CN3
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主轴定位回零接线图-模拟量攻⽛ 全程脉冲刚性攻丝接线图

脉�冲�给�定

CW+
CW-
CCW+
CCW-

运⾏/停⽌使能

速度/位置切换端⼦

主轴定位回零端⼦

分度端⼦1

分度端⼦2

分度端⼦3

外部故障复位(SET)端⼦

正转禁⽌

反转禁⽌

DICOM

PE

PPH
PA+
PA-
PB+
PB-

10
8
24
9
25

多�功�能�输�⼊

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

DI6

DI7

DI8

DI9

33

34

35

36

37

38

39

40

41

23

主轴分度/回零完成

速度到达

零速到达

伺服驱动器故障

伺服驱动器运⾏准备完成

多�功�能�输�出
主�轴�编�码�器�反�馈

A+
A-

B+
B-

Z+
Z-

PAO+
PAO-

PBO+
PBO-

PZO+
PZO-

11
26

12
27

13
28

21
6
20
5
19
4
18
3
17
2

DO5-
DO5+

DO4+
DO3-
DO3+
DO2-
DO2+
DO1-
DO1+

DO4-

1
2

3
6

7
8

14

15

A+
B+

Z+
A-

B-
Z-

GND

5V

U
V
W
PE

1
2
3
6
8

CANH
CANL
RS485+
RS485-
GND

上位数控系统 S6P

Micro�USBCN5

输⼊主电源
三相380V

输⼊控制电源
单相380V

外接制动单元

PE
L1
L2
L3
L1C
L2C
P
PB

CN1
CN2

M1

PG

CN4

上位数控系统
-10V~+10V模�拟�量�给�定

多�功�能�输�⼊

运⾏/停⽌使能

速度/位置切换端⼦

主轴定位回零端⼦

分度端⼦1

分度端⼦2

分度端⼦3

外部故障复位(SET)端⼦

反转禁⽌

正转禁⽌

AI1+
AI1-

16
31 低通

滤波器

DICOM

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

DI6

DI7

DI8

DI8

33

34

35

36

37

38

39

41

40

23

主轴分度/回零完成

速度到达

零速到达

伺服驱动器故障

伺服驱动器运⾏准备完成

DO1+

DO1-

DO2+

DO2-

DO3+

DO3-

DO4+

DO4-

DO5+

DO5-

PAO+

PAO-

PBO+

PBO-

PZO+

PZO-

A+
A-

B+
B-

Z+
Z-

多�功�能�输�出
主�轴�编�码�器�反�馈

2
17
3
18
4
19
5
20
6
21

11
26

12
27

13
28

1
2

3
6

7
8

14

15

A+
B+

Z+
A-

B-
Z-

GND

5V

U
V
W
PE

1
2
3
6
8

CANH
CANL
RS485+
RS485-
GND

CN1
CN2

M1

PG

PE
L1
L2
L3
L1C
L2C

P
PB

输⼊主电源
三相380V

输⼊控制电源
单相220V

外接制动单元

CN5 Mirco�USB

S6P

CN4
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驱动器技术规格

⽀持多种产品系列和不同波特率 参数管理：参数及参数⽂件的上传、下载及管理

⽰波器功能：四通道实时监控，触发模式；
⾃动识别监控参数范围；波形缩放；125us时间分辨率

通信规格

传输协议

传输距离

接⼝

线缆

100BASE-TX（IEEE802.3）

两节点间⼩于100m

CN1（RJ45）:�EtherCAT�Signal�IN、MECHATROLINK-Ⅲ�Signal�IN
CN2（RJ45）:�EtherCAT�Signal�OUT、MECHATROLINK-Ⅲ�Signal�OUT

五类双绞线（EtherCAT）、交叉双绞线（MECHATROLINK-Ⅲ）

SDO SDO请求、SDO应答

PDO 可变PDO映射

CiA402�Drive�

Profile

轮廓位置模式（Profile�Position�Mode） 轮廓速度模式（Profile�Velocity�Mode）
原点复归模式（Homing�Mode） 插补位置模式（Interpolated�Position�Mode）
周期同步位置模式（Cyclic�Synchronous�Position�Mode）
周期同步速度模式（Cyclic�Synchronous�Velocity�Mode）

分布时钟（DC）模式

应⽤层

同步⽅式

上位机软件

基本规格 通信标准

其他端⼝

IO

通信功能

通⽤功能

主电路电源 380〜480V,�±10%,�50/60Hz�

控制电路电源 单相200〜240V,�±10%,�50/60Hz

控制⽅式 IGBT,�PWM控制,�正弦波电流驱动⽅式

编码器
旋转电机： 第⼆编码器：多摩川32bit绝对值编码器

省线式增量编码器
正余弦编码器

省线式增量编码器、BISS-C编码器

按键 5个按键

LED显⽰ 5个⼋段LED�显⽰

电源指⽰ CHARGE灯

STO安全功能 通⽤安全STO功能�(选配)

第⼆编码器接⼝ 构成全闭环功能

数字IO
DI（根据参数配置不同功能）9路通⽤输⼊,�光耦隔离,�可选择NPN和PNP输⼊�

输⼊电压范围20〜30V,�输⼊阻抗3.9K�

DO（根据参数配置不同功能）5路通⽤输出,�光耦隔离,�可选择NPN和PNP输出
最⼤⼯作电压30V,�最⼤电流100mA�

AI（根据不同模式配置不同功能）2路模拟量输⼊,�+/-10V,�AI1⽀持16bit,�AI2⽀持12bit
输⼊阻抗：AI1阻抗12K,�AI2阻抗17K
信号延迟：AI1延迟70uS,�AI2延迟80uS

模拟IO

RS485 ⽀持MODBUS�通讯协议,�仅S6P系列⽀持

CAN� ⽀持CANopen�通讯协议,�遵循CiA402⾏规（仅S6P⽀持）

EtherCAT ⽀持CoE和SoE通讯协议,�遵循CiA402⾏规（仅S6N⽀持）

MECHATROLINK-Ⅲ� ⽀持MECHATROLINK-Ⅲ总线协议（仅S6M⽀持）

USB� 连接电脑与伺服驱动可对伺服进⾏调试及相关整定

⾃动调整 由上位机发出动作指令,�驱动电机运⾏,�实时推测判定负载转动惯量⽐,�⾃动设定刚性等级

多控制模式切换
位置模式;�速度模式;�转矩模式;�位置/速度模式切换;�速度/转矩模式切换;�位置/转矩模式切换;��
全闭环控制;�CANopen模式;�EtherCAT模式；MECHATROLINK-Ⅲ模式

脉冲分频 任意分频

保护功能
过压、⽋压、过流、超速、失速、过热、过载、编码器异常、输⼊缺相、输出缺相、
位置偏差过⼤（制动电阻检测）

⾼频振动抑制 5组陷波器抑制100~4000Hz�的振动频率

原点回复模式 多种原点回归功能

IEC�61158�Type12,�IEC�61800-7�CiA402�Drive�Profile（CoE）

物理层
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伺服系统配置⽅案

特点:�⾼响应,�低脉动,�低噪⾳,�低⼲扰
特点:�⾼转速,�⾼响应,�低脉动,�零速锁轴
⼒⼤,�准停分度快⽽准,�低噪⾳,低⼲扰

系统组成:�
1)S6-4T**-*-T驱动器
+异步伺服电机
+⽪带/减速箱
+机械主轴
+增量编码器
2)S6-4T**-*驱动器
+异步电主轴
+增量编码器

普通⻋床⽅案

特点:�⾼响应,�低脉动,�准停快⽽准,
低噪⾳,�低⼲扰

系统组成:�
S6-4T**-*-M驱动器
+异步伺服电机
+⽪带
+机械主轴
+增量编码器

加⼯中⼼⽅案

⻋铣复合⽅案B

系统组成:
1）S6-4T**-*-M驱动器
+异步伺服电机
+直连机械主轴
+增量编码器
2）S6-4T**-*-M驱动器
+异步伺服电机
+直连机械主轴
+正余弦编码器

特点:�⾼响应,�低脉动,�低噪⾳,�低⼲扰,
加减速时间短,�攻⽛效率⾼

钻攻雕铣⽅案A

系统组成:�
1)S6-4T**-*-T驱动器
+异步/永磁同步伺服电机
+⽪带+机械主轴+增量编码器
2)S6-4T**-*-T驱动器
+异步/永磁同步伺服电机
+⽪带+机械主轴+正余弦编码器
3)S6-4T**-*-T驱动器
+异步/永磁同步伺服电机
+⽪带+机械主轴+绝对值编码器

特点:�⾼响应,�低脉动,�零速锁轴⼒⼤,
准停分度快⽽准,�低噪⾳,低⼲扰

系统组成:�
1)S6-4T**-*-T驱动器
+定制异步/永磁同步伺服电主轴
+⻮圈感应式增量编码器
2)S6-4T**-*-T驱动器
+定制异步/永磁同步伺服电主轴
+正余弦编码器
3)S6-4T**-*-T驱动器
+定制永磁同步伺服电主轴
+⻮圈感应式绝对值编码器

⻋铣复合⽅案A

系统组成:
S6-4T**-*-M驱动器
+异步/永磁同步伺服电主轴
+正余弦编码器

特点:�⾼响应,�低脉动,�低噪⾳,�
低⼲扰,�加减速时间短,�攻⽛效率⾼

钻攻雕铣⽅案B
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系统组成:
S6-4T**-*-M驱动器
+异步/同步伺服电机
+⽪带/减速箱
+机械主轴
+增量编码器/正余弦编码器
+BISS-C

特点:�⾼响应速度,�⾼精度,接线
⽅便,�抗⼲扰性强

MECHATROLINK-Ⅲ总线铣床⽅案

特点:�⾼转速,�⾼响应,�低脉动,�低噪
⾳,�低⼲扰

⾼速磨床⽅案

系统组成:�
S6-4T**-*-T驱动器
+⾼速异步/永磁同步伺服电机
+增量编码器

特点:�响应快,�定位精度10弧秒、重复
精度5弧秒,�定位⼤⼒矩且⽆振动

主轴+DDR转台4轴（5轴）加⼯中⼼⽅案

系统组成:�
S6-4T**-*-M主轴伺服驱动器
S6-2T**-*-M�DD转台伺服
+⽴式（卧式）DD⻢达
+增量编码器/正余弦编码器
+BISS-C

系统组成:
S6-4T**-*-T驱动器
+异步/同步伺服电机
+⽪带/减速箱
+机械主轴
+增量编码器
+正余弦编码器
+绝对值编码器
+BISS-C

特点:�⾼响应速度,�⾼精度,接线
⽅便,�抗⼲扰性强

MECHATROLINK-Ⅲ总线⻋床⽅案

系统组成:
S6-4T**-*-T驱动器
+异步/同步伺服电机
+⽪带/减速箱
+机械主轴
+增量编码器
+正余弦编码器
+绝对值编码器
+BISS-C

特点:�⾼响应速度,�⾼精度,�接线
⽅便,�抗⼲扰性强

EtherCAT总线⻋床⽅案

系统组成:
S6-4T**-*-M驱动器
+异步/同步伺服电机
+⽪带/减速箱
+机械主轴
+增量编码器/正余弦编码器
+BISS-C

特点:�⾼响应速度,�⾼精度,�接线
⽅便,�抗⼲扰性强

EtherCAT总线铣床⽅案

伺服系统配置⽅案
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